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Tiltsensor
Kontroll av tiltsensor

1. Horisontera instrumentet noggrant med hjalp av libellen.
2. Tryck pa knappen "SETTINGS”
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3. Valj "CONFIG” och sedan ”3.Inst.cons”
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4. Vilj "Tilt offset”.

Korrektionskonstant X Korrektionskonstant Y

i 2 Collimation

#o
B} 3 Image Sensor-Reticle offset "

A

Horisontera instrumentet sa att ”Tilt X” och "Tilt Y” ligger inom +1’ (0,019 gon). Vanta
ett par sekunder sa att instrumentet hinner uppdatera tiltvinkeln. Anteckna vardena.

Tilt offset{Meas.

Take F1 L

Tilt X 0's0" '20
Tilt Y -0'09" | am
7A 89028'12" | .0

HAR, 106°44'52"

. Tryck pa [OK]. Instrumentet roterar 180°

. Vénta ett par sekunder for att [ata instrumentet stabilseras, lds sedan av de
automatiskt kompenserade vinklarna X2 och Y2.

| detta lage kan du berdkna foljande offset varden:

Xoffset = (X1 + X2)/2

Yoffset = (Y1 +Y2)/2

Om varken Xoffset eller Yoffset ligger utanfor intervallet £10” (0,031 gon) behoéver
justering av instrumentet ej géras och du kan da trycka {ESC} for att atervanda till
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Tilt offsetfMeas.

Take F2
Tilt X
Tilt Y

#o TOPCON

-1'00"
0'23" | am

270°31'50" | 1=,
286°44'56"

3

Top Position AB (www.topposition.se)
Copyrights © Top Position AB

SOKKIN



I
POSITI NasB
\P/

2011-10-10

Justering av tiltsensor (Félj forst stegen i kontroll av tiltsensor)
9. Tryck [OK]. Instrumentet kommer automatiskt att rotera 180°.

10. Kontrollera att bada korrektionskonstanterna ligger inom justeringsomradet, 1600
+360 (for SRX1X: 6400 + 1440), tryck da pa knappen [YES] och fortsatt till punkt 10.
Om en av, eller bada korrektionskonstanterna ligger utanfor justeringsintervallet
klicka pa [NO] for att avbryta justeringen och atervanda till punkt 4. Kontakta din
lokala aterforsaljare.

Resultat malpunkt

| Current LA
Tilt X 1609 |®-30
iy 1595 | &
| New a»
Tilt X 1741 | L=
| Lty 1573
R
| |

Resultat offset punkt

Aterkontroll
11. Valj "Tilt offset”.

12. Vanta ett par sekunder for att fa stabila varden, och las sedan av de automatiskt
kompenserade vinklarna X3 och Y3.
13. Tryck pa [OK], instrumentet roterar automatiskt 180°.
14. Vanta ett par sekunder for att fa stabila varden och las av vinklarna X4 och Y4.
15. Berdkna offset vardena
Xoffset = (X3+X4)/2
Yoffset = (Y3+Y4)/2
Om bada vardena hamnar inom +10” sa ar justeringen klar.
Tryck {ESC} for att atervanda.

Om en eller bada offsetvardena ligger utanfor £10” (0,031 gon) sa gor om
proceduren fran steg 1. Detta kan behdvas goras 2-3 ganger. Om offsetvardena
fortsatter ligga utanfor intervallet sa kontakta din lokala aterforsaljare.
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Kollimation
Du kan mata instrumentets kollimationsfel sa att SRX automatiskt beraknar

bort dessa.
1. Tryck pa knappen “SETTINGS”
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2. Valj “CONFIG” - ”3.Inst. Cons.” > “Collimation”.

Instrument constants
LA

& 1 Tilt offset X=1630, Y=1696 | ®-30

8] 2. Collimation

El 3.Image Sensor-Reticle offset ol

L | lex] |
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3. Sikta pa en referenspunkt och tryck pa [OK]. Teleskopet roterar.

CollimationfMeas

Take F1 B
®-30
=
ap

ZA 358°2424"
108°14'55"

1°36'28"
288°14'59"

CollimationfResult

-0°00'01"
W Offset -3035'23"
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Kalibrering av automatiskt sikte
Denna kalibrering berdknar offsetvardet for teleskopet i forhallande till bildsensorn.
Om detta varde ar felaktigt kommer instrumentet ej att mata i centrum av prismat.
- Utfér detta test / kalibrering i svagt solljus.

Anvadnd standardprisma APO1AR eller Kompaktprismat CPO1. Andra

prisman kan leda till felaktig instdllning.

1. Horisontera instrumentet noggrant.
2. Placera prismat pa omkring 50 m horisontellt avstand fran SRX.
3. Tryck pa knappen "SETTINGS”
i =
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bt = s wax v
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I‘K@ [F1) (F2) [F3) [F2) (PEET) oj

4. Valj”CONFIG” - ”3.Inst.cons.” = “Image Sensor-Reticle offset” (eller ”CCD-
Reticle offset”.

5. Sikta manuellt och sa noggrant som majligt pa prismat, och tryck sedan pa [OK].

6. Kontrollera de nya offsetvardena (New H, New V). Om de ar betydligt storre an de
nuvarande offset vardena (Current H, Current V) sa valj {ESC} och sikta igen.
Fortsatter dessa varden att vara betydligt storre an de nuvarande efter ett antal
forsok sa behovs kalibrering goras. Ga da till steg 6.
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Set offset value

Image Sensor-Reticle off:et result
| [-0°00"14" HEW
Current V | 0°00'02" | -
New H [ -0°0002" | gp
New _ 0°00'33" | _L®

Current H

Offset value obtained from
measurement

7. Tryck [OK] for att spara de nya offsetvardena.

Optiskt lod — Kontroll

1. Horisontera SRX noggrant och placera ett tydligt objekt precis i
mitten av harkorset i det optiska lodet.

2. Roterainstrumentet 180° och titta i det optiska lodet. Om objektet
fortfarande ligger centrerat i siktet sa behovs ingen justering. Kontakta
aterforsaljare for hjalp med justering.
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